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ABSTRAK

llham Sulyana (11153129), Pemantauan Kendaraan di Perkebunan Kelapa
Sawit Menggunakan GPS Tracking dengan Metode Throwaway Prototype.

Kelapa sawit merupakan salah satu andalan eksport Indonesia setelah migas dan
Indonesia merupakan salah satu produsen kelapa sawit dunia yang nilai jualnya
neningkat dalam dasawarsa terakhir, produksi minyak kelapa sawit Indonesia pada
tahun 2008 mencapai 18 juta ton minyak sawit, produksi kelapa sawit menjadi salah
satu sector yang diandalakan dan menyediakan lapangan kerja yang sangat luas.
Disamping masalah tersebut, salah satu upaya guna meningkatkan produktivitas
seluruh armada transportasinya, Vaitu dengan melakukan implementasi Global
Positioning System. Hal ini dilakukan sebagai upaya untuk menekan angka
kecelakaan, meningkatkan ketepatan waktu, menjaga disiplin kerja driver dan co-
driver, serta yang paling penting adalah untuk mengetahui posisi kendaraan dengan
lebih akurat dan real time.Metode yang digunakan pada penelitian ini adalah
observasi,wawancara,study  pustaka.  Penelitian ini  menggunakan  metodologi
penelitian yang cukup sederhana mulai dari identifikasi permasalahan utama yang
ada di perusahaan. Pada proses throw-away prototyping spesifikasi awal dari sistem
sudah dapat diketahui di awal, sehingga proses prototyping ini ditujukan untuk
mengurangi resiko kebutuhan yang tidak terpenuhi.Hasil dan pembahasaan adalah
user dapat melakukan pemantauan posisi kendaraan secara realtime dan laporan
kegiatan unit truck yang terpasang alat GPS Mini V 8000 dalam suatu windows peta
yang ada pada aplikasi ini (desktop,web dan mobile). Pengiriman data koordinat dari
GPS dikirimkan langsung ke server dan diolah ke database system. Peta yang
digunakan yaitu Google Maps API dan Peta Digital.

Kata Kunci : Kelapa sawit, Global Positioning System,GPS, throw-away
prototyping.



ABSTRACT

Ilham Sulyana (11153129), “Vehicle Monitoring in Oil Palm Plantation Using
GPS Tracking with Throwaway Prototype Method”

Oil palms is one of Indonesia mainstay of export after oil and gas and Indonesia is
one of the word palm oil producers whose sales value has increased in the last
decade, Indonesia palm oil production in 2008 reached 18 million ton of palm oil,
palm oil production became one of the sectors rely on and provide vast employment
opportunities. Besides this problem, one of the effort to increase the productivity of
the entire transport fleet is by implementing the Global Positioning System. This is
done as an effort to reduce accident rates, improve timeliness, maintain the
disciplineof working drivers and co-driver, and the most important thing is to know
the position of the vehicle more accurately and realtime.The method used in this
study is observation,interview,literature study. This research uses a fairly simple
research methodology staring from identifying the main problem that exist in the
company. In the throw-away prototyping process the initial specifications of the
system can be known at the beginning, so the prototyping process is intended to
reduce the risk of unmet needs.Results and discussion is thar the user can monitoring
the position of the vehicle in realtime and report on the activities of unit trucks that
are installed GPS devices in a windows map that is in this application
(desktop,web,and mobile). Delivery of coordinate data from GPS is sent directly to
the server and processed into the database system. The map used is Google Maps
API and Digital Map.

Keywords: Palm Oil, Global Positioning System, GPS, throw-away prototyping.
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